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MANUAL DE INSTALADOR Y USUARIO 

Antes de instalar el motor, los muelles de torsión deberán estar previamente equilibrados con el peso 
de la puerta. La puerta deberá abrir y cerrar manualmente sin dificultad. 

1. ATENCIÓN: Es importante que todas las normas de seguridad sean cumplidas, a fin de evitar 
accidentes. 

2. Conservar estas instrucciones en un lugar seguro, para poder hacer posteriores consultas. 

3. Este operador fue concebido y fabricado, para el uso que se describe en este manual. Cualquier otra 
utilización, que no sea la indicada en este manual, podrá causar accidentes o dañar el material.  

4. El fabricante declina cualquier responsabilidad debido al uso inapropiado del automatismo. 

5. No instale el operador en locales donde exista el riesgo de explosión, gases inflamables u otros 
materiales que pongan en riesgo la seguridad de las personas. 

6. El fabricante no aceptará responsabilidades en el caso de que las normas de buena instalación no 
sean cumplidas. 

7. Antes de proceder a cualquier mantenimiento o reparación, desconecte la corriente eléctrica. 

8. Los dispositivos de seguridad (fotocélulas, bandas de seguridad, etc), deben ser usados a fin de 
prevenir eventuales accidentes en las áreas de movimiento de la puerta, tales como: aplastamiento o 
arrastre. 

9. El fabricante declina cualquier responsabilidad cuando la instalación y utilización del automatismo 
no sea la correcta, o los problemas estén en componentes no fabricados por el mismo. 

10. No realice alteraciones en los componentes del automatismo. 

11. El instalador debe de informar al usuario final en cuanto a cómo utilizar el automatismo y cómo 
proceder en casos de emergencia. 

12. No está permitido a niños y otras personas estar junto a puertas móviles. 

13. Mantenga los emisores fuera del alcance de los niños, a fin de prevenir que el automatismo sea 
accidentalmente activado. 

14. El usuario final no debe de efectuar reparaciones o mantenimientos, sino solicitar la presencia de 
personal técnico cualificado. 

15. Cualquier otro uso al indicado en este manual no está permitido. 

16. El operador debe ser instalado debidamente protegido de los elementos atmosféricos. No permitir 
la exposición al agua o lluvia, a inmersión en agua o salpicaduras. Evite la exposición excesiva al polvo. 

17. Conectar el automatismo haciendo una conexión a toma de tierra. Los automatismos de 380V 
deberán ser instalados por personal técnico especializado. 

18. Siempre que instale el automatismo en modo de cierre automático es obligatorio la instalación de 
sistemas de seguridad. 
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19. Este motor está fabricado para usarlo en interiores. 

DESBLOQUEO MANUAL DE EMERGENCIA 

 Debe de ser utilizado únicamente en casos de emergencia. 
 Utilice sólo cuando la puerta esté cerrada, antes de proceder a utilizar, abra la puerta 5 cm con 

la polea para facilitar el proceso y no dañar el sistema de desbloqueo. 
 La parte inferior de la cadena debe de estar a 1,8 metros del suelo. 

 

01.- INSTALACIÓN DEL MOTOR 

El motor se entrega premontado y embalado de forma que facilite su transporte y una rápida 
instalación en la obra. 

 

 

1. Desembalar la carcasa del motor y la 
caña. 

2. Señalar el punto medio (VM) de la 
puerta en el dintel. 

3. Fijar el soporte frontal de la caña al 
punto del Valor Medio (VM) del dintel 
o del techo, según la estructura 
interior de la instalación. 

4. Encajar el motor y la caña y atornillar 
la abrazadera metálica a la carcasa del 
motor. 

5. Atornillar las escuadras de fijación a la 
carcasa del motor. 

6. Ajustar la altura de las escuadras del 
motor al techo, de modo que quede 
nivelado, respetando las cotas 
mínimas aconsejables, (50mm entre la 
caña y la puerta seccional). Fijar las 
escuadras al motor y al techo. 

7. Medir el espacio entre el panel y el 
motor y centrar el soporte central de la 
caña, fijando los soportes al techo. 

8. Atornillar con los respectivos tornillos 
el brazo del motor a la puerta 
seccional. 

9. Programar el cuadro electrónico. 
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02.- CARACTERÍSTICAS TÉCNICAS 

Tensión nominal 230Vac 
Frecuencia nominal 50/60Hz 
Temperatura de utilización -20/+50ºC 
Índice de protección IP20 
Nivel de ruido en función del local (sólo del 
motor) 

<56dBA 

Fuerza de tracción e impulso máximo 900N 
Consumo nominal de corriente 0,85A 
Consumo nominal de potencia 180W 
Velocidad máxima 140mm/s 
Consumo de potencia en reposo 6W 

 

03.- PROGRAMACIÓN DE LA PLACA 

03.1.- ACRONIMOS Y/O DEFINICIONES 

Impulso de START-> Orden dada a la placa a partir de: 

- Presionar el botón SW1 de la placa; 
- Presionar el botón de un emisor correctamente grabado en el 
receptor; 
- Presionar un pulsador conectado a la entrada OPEN de la 
placa. 

03.2.- PROGRAMACIÓN DE LA PLACA 

1. Desconectar la alimentación de 230Vac. 
2. Bloquear la puerta. 
3. Colocar el DIP1 en ON y el resto en OFF. Nota: los DIP 2, 3, 4, 5 y 6 tienen que estar en OFF. 
4. Conectar la alimentación de 230V. 
5. Apretar el botón START (SW1) y la placa comenzará la programación. 
6. La luz de cortesía comenzará a parpadear y la puerta comenzará a cerrarse lentamente. 
7. Automáticamente el operador CUBE II detectará el cierre completo de la puerta. Esta 

detección se hará por esfuerzo. 
8. Seguidamente, el operador CUBE II iniciará la apertura completa de la puerta a velocidad 

normal. 
9. Cuando la puerta alcance el punto de apertura deseado, apretar START, que grabará el punto 

máximo de apertura de la puerta. 
10. Tras esta última orden, la lámpara se quedará encendida de forma continua. 
11. Automáticamente el operador CUBE II realizará una secuencia de maniobras, todas ellas 

automáticamente y sin intervención del instalador. Procederá con un cierre, una apertura y 
nuevamente un cierre de la puerta. Nota: cuando el operador inicie el segundo cierre, la luz 
de cortesía comenzará a parpadear nuevamente de forma intermitente. 

12. Tras la realización de la secuencia arriba descrita y tras el cierre completo de la puerta, la luz 
parpadeará tres veces rápidamente, indicando de esta forma el final de la programación. 

13. En esta fase, el instalador, si así lo quisiese, podrá ajustar el golpe de ariete de la puerta. Por 
defecto, el operador CUBE II retrocederá la fuerza de la puerta en un centímetro. Si el 
instalador quisiese aumentar este alivio, deberá ir presionando START hasta llegar al punto 
deseado, por cada impulso la puerta se irá levantando 1 cm hasta un máximo de 5cm. 
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14. Para terminar la programación, y después de realizadas todas las operaciones anteriores, 
deberá colocar el DIP1 en OFF. Tras esto, la programación de los finales de carrera, tiempos y 
fuerzas estarán terminadas. 

03.3.- PROGRAMACIÓN DE LOS NIVELES DE FUERZA 

El operador CUBE II permite el ajuste de niveles de fuerza del 1 al 5. 

Por defecto de fábrica el operador CUBE II viene con el nivel de fuerza 3. 

Para cambiar este nivel de fuerza, deberá colocar el DIP6 en ON y posteriormente el DIP1 en ON, los 
restantes (DIP2, DIP3, DIP4 y DIP5) tienen que permanecer en OFF. Desde el momento en el que el 
DIP1 y DIP6 estén en ON, el LED1 comenzará a parpadear conforme al nivel de fuerza. Siempre que 
presione el botón START, el nivel de fuerza aumentará en una unidad. Nota: si estuviera con el nivel 
de fuerza 5, al volver a presionar el botón START, el nivel de fuerza pasaría a nivel 1. 

03.4.- DESCRIPCIÓN GENERAL DE LA PLACA 

 

1. Luz 
2. Luz 
3. 24 VDC 
4. 0 VDC 
5. Foto Test 
6. OPEN 
7. STOP 
8. Fotocélulas 
9. Común 
10. Conector Radio 
11. Motor 
12. Motor 
13. Secundario del transformador 
14. Secundario del transformador 
15. Primario del transformador 
16. Primario del transformador 
17. Tierra 
18. Fase 230 VAC 
19. Neutro 230 VAC 

ENC: Encoder 
SW1: Botón de programación 
SW RX: Botón de programación radio 
DIP: Dip Swicth 
 

03.5.- MODO FUNCIONAMIENTO 

Dip Switch Estado Descripción 

DIP 1 
ON En modo de programación 
OFF Funcionamiento normal 

DIP 2 
ON Modo condominio activo 
OFF Modo funcionamiento normal 

DIP 3 
ON Modo Paso a Paso – 4 pasos 
OFF Modo funcionamiento normal 

DIP 4 
ON No realiza test de fotocélulas 
OFF Realiza test de fotocélulas (ver figura 1) 
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DIP 5 
ON 

Ver “Tabla de tiempos” 
OFF 

DIP 6 
ON 
OFF 

 

03.6.- DESCRIPCIÓN DE LOS MODOS DE FUNCIONAMIENTO 

Modo normal  
(DIP2 y DIP3 OFF) 

En este modo, con la puerta en apertura, una presión de START 
detendrá la puerta. En cierre, una presión de START invertirá el 
sentido de la puerta y realizará una apertura. 
NOTA: En caso de que la puerta se abra totalmente y los DIP 5 y 
6 no estuviesen en OFF, el operador CUBE II dará una orden de 
cierre de acuerdo con la disposición de los DIP 5 y 6 (consultar 
“Tabla de tiempos”. 

Modo condominio 
(DIP2 ON y DIP3 OFF) 

En este modo es obligatorio el uso de sistemas de seguridad 
(fotocélulas y otro similar), pues el operador CUBE II procederá 
automáticamente con el cierre de la puerta cuando la misma 
está abierta o transcurra el tiempo programado de cierre 
automático según la “tabla de tiempos”. En este modo, si la 
puerta estuviera en apertura, no se puede detener en el medio. 
Con la puerta abierta, cada vez que de una orden de cierre 
comenzará de nuevo el tiempo de cierre automático, con esto la 
puerta sólo iniciará el cierre transcurrido ese tiempo. Si la puerta 
estuviera en cierre, tras una presión del START, 
automáticamente la puerta parará el descenso y se invertirá 
automáticamente. En este modo de funcionamiento, si estuviese 
definido el tiempo de cierre automático a 90 segundos, si las 
fotocélulas estuviesen activadas, tan pronto fuesen estas 
liberadas, la puerta comenzará a cerrar automáticamente tras 3 
segundos. 

Modo Paso a Paso 
(DIP2 OFF y DIP3 ON) 

En este modo, el operador CUBE II sólo funciona con una orden 
del usuario. Por cada pulsación dada, el operador realiza la 
siguiente secuencia de funcionamiento -> Abre-Para-Cierra-
Para-Abre-Para-… 
NOTA: En caso de que la puerta abra totalmente y los DIP 5 y 6 
no estén ambos en OFF, el operador CUBE II dará una orden de 
cierre de acuerdo con lo dispuesto por los DIP 5 y 6 (consultar 
“Tabla de tiempos”) 

 

03.7.- TABLA DE TIEMPOS 

DIP 5 DIP 6 Tiempo de maniobra 
OFF OFF 15 seg (1) 
OFF ON 30 seg 
ON OFF 1 min 
ON ON 1 min 30 seg 

Nota 1: El tiempo de cierre automático de 15 segundos sólo es posible en el modo de condominio o 
comunidad. 
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03.8.- CONEXIONES DE LOS ACCESORIOS 

 

1. Luz destellante: 

La luz destellante del operador CUBE II deberá ser una 
lámpara de 24Vac 25W de potencia máxima. La luz 
deberá tener también electrónica interna para poder 
parpadear. 

2. Fotocélulas: 

2.1 El cuadro funciona sin fotocélulas. 

2.1.1 Para funcionar sin fotocélulas deberá colocar un 
puente (conexión) entre el pin 9 (COM) y el 8 (FOTO) 

y colocar el DIP4 en ON, ver figura 2. 

2.2 El cuadro funciona con fotocélulas: 

2.2.1 Para funcionar con fotocélulas deberá proceder a la conexión de las mismas como detalla la 
siguiente figura. En este caso deberá colocar el DIP 4 en OFF de modo que proceda con el test de 
fotocélulas. 

Descripción del test de fotocélulas: 

El test de fotocélulas permite detectar si las fotocélulas están funcionando correctamente. Este test es 
realizado inmediatamente antes de todas las maniobras del operador. 

Si el operador CUBE II detecta que las fotocélulas no están funcionando correctamente no procederá 
con el cierre de la puerta. Para deshabilitar el test de fotocélulas deberá colocar el DIP4 en ON. Nota: 
Si el instalador tuviese el DIP4 en OFF (test de fotocélulas activo) se colocará un puente entre el pin 
“Test Foto” y el pin “Foto”, el test de fotocélulas fallará. Este test sólo puede ser utilizado cuando el 
operador CUBE II tiene fotocélulas. 

3. STOP 

3.1 La entrada de STOP funciona como un dispositivo de seguridad normalmente cerrado, cuando éste 
es accionado, el operador CUBE II para inmediatamente la maniobra que esté realizando, quedando a 
la espera de recibir nuevas órdenes. Cuando no se utiliza esta entrada se debe colocar un puente entre 
el pin 9 (COM) y el 7 (STOP). 

4. Open A (START): 

4.1 La entrada de start es un contacto abierto que permite dar una nueva orden al cuadro. La orden 
puede venir de: 

4.1.1 Botón (botonera) 

4.1.1.1 El botón debe ser conectado de la siguiente forma: ligar los dos extremos al pin 9 (COM) y el 
otro al pin 6 (OPEN A), ver figura 2. 
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4.1.2 Receptor exterior (uno universal con relé N0 de contacto seco). 

4.1.2.1 De modo a proceder con una correcta conexión, debe alimentar el receptor desde la salida 
24VDC, el pin 3 (+) y el 4 (-). La salida del relé N0 (normalmente abierta) deberá ser conectada entre el 
pin 9 (COM) y el pin 6 (OPEN A). 

 

04.- PROGRAMACIÓN DEL RECEPTOR RXGM 

Nota: En el operador de techo CUBE II el botón SW_RX de la placa es el equivalente al botón P1 del 
receptor RXGM.  

La primera operación a realizar en la instalación de un receptor es apagar todos los códigos. Funciones 
del receptor RXGM. 

1. Eliminación de los códigos: mantener presionado el botón SW_RX durante aproximadamente 
10 segundos, tras lo cual el led del receptor parpadeará 4 veces. Atención: esta operación debe 
ser evitada, ya que eliminará todos los códigos existentes en el receptor. 

2. Memorizar nuevos emisores: 
2.1 Presionar durante un instante el botón SW_RX, tras lo que el LED del receptor se 

encenderá. 
2.2 En cuando el LED se apague, el receptor seguirá en modo de programación de nuevos 

emisores, por defecto, el receptor estará en modo de programación durante 8 segundos. 
2.3 Para programar un emisor basta presionar el botón del emisor que se pretende grabar; si 

el código fue correctamente memorizado, el led parpadeará 3 veces, y si el código 
estuviese ya en la memoria del receptor, este parpadeará 6 veces y de forma más rápida. 

2.4 Siempre que el receptor graba un nuevo emisor, renueva automáticamente los 8 
segundos. 

2.5 Si intenta grabar nuevamente el mismo código más de 3 veces seguidas, el receptor se 
saldrá de la programación. 

2.6 Para finalizar la programación basta cargar nuevamente el botón SW_RX, o esperar a 
acabar la secuencia de 8 segundos. 

3. Programación avanzada: 
3.1 Programación de un nuevo emisor a partir de un emisor ya programado. 

3.1.1 Para realizar esta operación deberá estar próximo al receptor (2/3 metros). 
3.1.2 El emisor ya programado deberá presionar al mismo tiempo los canales 1 y 2. Si 

esta operación se ejecuta correctamente el LED del emisor parpadeará 3 veces, y 
posteriormente el LED se quedará fijo. 

3.1.3 Deberá mantener los botones cargados hasta que el LED del emisor se apague. 
3.1.4 A partir de este momento, la memoria del receptor estará abierta durante 8 

segundos, a la espera de un nuevo emisor. 
3.1.5 En este modo de programación, el receptor sólo aceptará emisores con el mismo 

botón del emisor ya grabado, esto es, si tuviese programado el botón 1 del emisor, 
el receptor sólo irá a detectar un emisor nuevo con el botón 1 presionado. 

3.1.6 Para programar otro emisor, deberá repetir el proceso anterior desde el punto 
3.1.2. 

3.2 Eliminar un código del receptor: 
3.2.1 Para realizar esta operación, deberá cargar durante un instante el botón SW_RX y 

el LED se encenderá. 
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3.2.2 Posteriormente deberá presionar y mantener presionado el botón SW_RX hasta 
que el LED “parpadee” 4 veces con una cadencia más rápida. 

3.2.3 El LED se mantendrá accesible durante cerca de 6 segundos, si durante este 
intervalo, un emisor ya previamente grabado fuese presionado, el led parpadeará 
3 veces rápidamente y el código del emisor presionado será eliminado. 

05.- ADVERTENCIAS FINALES 

- La instalación del automatismo debe ser efectuada por personal que reúna todos los requisitos 
impuestos por las leyes vigentes y de acuerdo con las normas EN 12453 y EN 12445. 

- Es indispensable suministrar al usuario todas las informaciones necesarias para el correcto uso 
del automatismo, advirtiendo de los posibles riesgos inherentes al mismo. 

- El no seguimiento u omisión de las instrucciones descritas en este manual pueden 
comprometer el correcto funcionamiento de la central electrónica o de los dispositivos a ella 
conectados. El fabricante declina cualquier responsabilidad por mal funcionamiento y/o daños 
causados debido al no seguimiento de las instrucciones de este manual. 

- El fabricante se reserva el derecho de hacer las modificaciones necesarias con el objeto de la 
mejora estética o funcional del producto. 

06.- INSTRUCCIONES DE MANTENIMIENTO 

Desconectar siempre la alimentación antes de ejecutar cualquier trabajo. 

- Limpie y lubrique las partes en movimiento (sobre todo los bordes internos de la guía por 
donde corre el runner). 

- Compruebe la estabilidad del automatismo y verifique la dureza de los tornillos. 
- Nunca se debe agarrar la puerta por alguna de sus piezas en movimiento. 
- Existe peligro de desgarre o corte en las aristas de cierre y en el mecanismo de la puerta.  
- Verificar la compensación de los muelles de la puerta una vez al año. 

Con alimentación 230V – presente: 

- Compruebe el correcto funcionamiento del sistema de bloqueo/desbloqueo. 
- Compruebe la estabilidad de la puerta y asegúrese de que el movimiento sea regular y sin 

golpes bruscos. 
- Compruebe el correcto funcionamiento de todas las funciones del comando de seguridad. 
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PROBLEMAS RESOLUCIÓN 
En la programación, la puerta no 
cierra completamente. 

Verifique si la puerta está bien compensada y no está 
bloqueada. 
Verifique el nivel de fuerza del operador de techo, 
posiblemente deberá aumentar ese nivel. 

La puerta está abierta y el motor no 
cierra la puerta tras una orden. 

Verificar si el motor está funcionando en modo de 
condominio. 
Verificar las conexiones de las fotocélulas y 
eventualmente eliminar el control de test de 
fotocélulas, colocando el DIP4 en ON. 

El sensor de presión está 
constantemente actuando, aún 
aumentando el nivel de fuerza. 

Deberá hacer una reprogramación de los niveles de 
fuerza del operador de techo CUBE II, para la cual, 
deberá: 

1. Presionar y mantener presionado el botón 
SW1 durante aproximadamente 10 
segundos, hasta que el LED2 comience a 
“parpadear”. 

2. Inmediatamente el operador CUBE II irá, 
automáticamente, y sin intervención del 
instalador, a proceder a un cierre de la puerta 
a baja velocidad, seguidamente, ahora con 
velocidad normal, procederá a una apertura 
y a un nuevo cierre de la puerta. 

3. Cuando termite el proceso se procederá con 
un alivio de la puerta. 

El emisor está presionado y el motor 
no arranca 

Verificar si el emisor fue programado. 
Verificar si los contactos normalmente cerrados NC 
de las fotocélulas y STOP están correctamente 
conectados. 
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